Timer und Interrupt

Basic Timer TIM6 und TIM7
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Gleichzeitig wird das UIF Flipflop
(Update-Interrupt-Flag) auf 1 gesetzt
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NVIC
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Wird die 1 an den Nested Vector
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Verarbeitung weitergeleitet
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Hauptprogramm, Unterprogramm oder ISR mit niedrigerer Prioritat

NVIC unterbricht bzw. stoppt das
laufende Programm

——

TIM6_IRQN

NVIC
Nested Vector

Interrupt Controller
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Hauptprogramm, Unterprogramm oder ISR mit niedrigerer Prioritat
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R1
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R3

CPU

Stack

RAM

TIM6_IRQn|[ 1

NVIC
Nested Vector
Interrupt Controller

NVIC sichert CPU-Register auf dem v
Stack im RAM
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Hauptprogramm, Unterprogramm oder ISR mit niedrigerer Prioritat

_ NVIC verzweigt in die Interrupt Service
-~ Routine (ISR)

P ISR [MVI6_TRQN| 1

NVIC

Nested Vector
Interrupt Controller
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Hauptprogramm, Unterprogramm oder ISR mit niedrigerer Prioritat
Nachdem alle Anweisungen der ISR
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Hauptprogramm, Unterprogramm oder ISR mit niedrigerer Prioritat

-
-
- NVIC verzweigt zuruck zum laufenden
_ - - ISR Programm
NVIC
T~ o Nested Vector
-y -~ -

Interrupt Controller
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NVIC
Nested Vector Interrupt Controller

TIM6_IRQn

Dazu sind Initialisierungen
erforderlich
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N\/IC

Das Update Interrupt Flag

zurucksetzen. UIE
o e 0

TIM6->SR=0;
//UIF =0 (Update Interrupt Flag)
//UIF zuriicksetzen auf Anfangswert
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NVIC
Nested Vector Interrupt Controller

UIF
0

UIE

Timerinterrupt freigeben

— 5

TIM6->SR=0;
//UIF =0 (Update Interrupt Flag)
//UIF zuriicksetzen auf Anfangswert

TIM6->DIER=1;
//UIE = 1 (Update Interrupt Enable)
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NVIC Timer TIM6
Nested Vector Interrupt Controller
UIE UIF
NVIC_SetVector(TIM6_IRQn, (uint32_t)&isr);
=== O
TIM6->SR=0;
//UIF =0 (Update Interrupt Flag)
Vektor-
tabelle
Die Anfangsadresse der ISR \
in der Vektortabelle Yisr | TIM6_IRQn
eintragen, an der Stelle TIM7_IRQn
(TIM6_IRQn) die fur z.B. RAM ‘,
TIMG reserviert ist
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NVIC Timer TIM6
Nested Vector Interrupt Controller
UIF
NVIC_SetVector(TIM6_IRQn, (uint32_t)&isr); UIE
=== O
TIM6->SR=0;
//UIF =0 (Update Interrupt Flag)
Vektor-
tabelle
Uber die Tabelle weils NVIC, N\
. - ISK TIM6_IRQN
welche ISR bei diesem M7 IRQn
speziellen Interrupt gestartet - i
werden soll. RAM
Q
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NVIC
Nested Vector Interrupt Controller

NVIC_SetVector(TIM6_IRQN, (uint32 <
HAL_NVIC_EnablelRQ(TIM6_IRQn);

I

Interruptfreigabe im NVIC

Timer TIM6

UIE UIF

=g=—=C O

TIM6->SR=0;

//UIF =0 (Update Interrupt Flag)
//UIF zuriicksetzen auf Anfangswert

TIM6->DIER=1;
//UIE = 1 (Update Interrupt Enable)
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NVIC Timer TIM6

Nested Vector Interrupt Controller
UIE UIF

=g=—=C 1

myled=!myled;

In der Interrupt Service
Routine (ISR)
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NVIC Timer TIM6

Nested Vector Interrupt Controller

UIE UIF

=g=—=C 1

myled=!myled;

>

Z.B. LED blinken
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NVIC Timer TIM6
Nested Vector Interrupt Controller

- uie 2k

S

HAL NVIC_ClearPendingIRQ(TIM6_IRQN); myled=!myled;

TIM6->SR=0; //UIF=0

Pendingbit auf O
zurucksetzen
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NVIC
Nested Vector Interrupt Controller

TIM6_IRQ

HAL_NVIC_ClearPendingIRQ(TIM6_IRQN);

Pendingbit auf O
zurucksetzen

Timer TIM6

UIF
0

UIE

myled=!myled;
TIM6->SR=0; //UIF=0
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Timer TIM6

NVIC
Nested Vector Interrupt Controller

UIE UIF

=0 0

TIM6_IRQn[ ¢

myled=!myled;

HAL_NVIC_ClearPendingIlRQ(TIM6_IRQn);
TIM6->SR=0; //UIF=0

Jetzt kann der nachste
Interrupt kommen




